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  @  ��-กv&��  cos 
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  ก�����ก������'?q�   !�ก����ก�ก�����  ����'ก�)��*  !'�
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1. ��ก�ก���������=��#���-��")�
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ก��ก��+'!,!-���  y ���� 
   AC  ��.
ก��ก��+'!�'?q�,!-���  d  ���� 
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  �'�����@&V��!&V��
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�)���� (�)�����'E
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  �'�����@(Speed)      →    s∆   ���������� 
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  �Z����(Average)       →      �)����  t∆ ก-�� 

  &V��!&V��
���(Instantaneous) →  �)� t∆   �'E
��ก*  �ก��	��)�ก'	c"
�� 
  :�กก	�<�������C��D>���ก�	ก	�:�6(s)  ก��
���(t) 
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q����)��ก��ก��+'!(s)  ก'	���(t)  &�� 
'�(#�
���  +��� 
ก. ����������ก��ก��+'!�
�)����  2,  6,  8,  10  �
��� 
&. �'�����@�Z�������)����  2  ���  8  �
��� 
�. �����@�Z�����
�)����  10  �
��� 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
          ก�����!�����'�?'
q����)��ก��ก��+'!(s)  ก'	���(t) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
���&
��! (-�ก���,�)��)��-
��� !����!  +����)��'�����@���������@�Z����,!-+�ก�)�   

Slope  ,�),!-  �-����&�ก��������
  1  �
)����  ����&+'!�
  1  �
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��)�
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         2         4          6         8        10        12 

s(m) 

t(s) 
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2.8   ����
	9�(Acceleration) 

�����)�(Acceleration)  �'$�'ก_V�  a  ����'���ก��������
���������@�)�  1   
�
)����  ��.
�����V�ก�����  ���
)���.
  ���� / �
���2  (m / s2) 

                
t

uv

t

v
a

−
=

∆
=  

�����  v  ��.
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        u  ��.
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  �����)��Z����  ���  �����@���������
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t

v
a

∆
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��������
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∆

∆
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   ก�����)������)�+�กก������)�������@(v)  ก'	���  (t) 
            
          

 

 

 

 

           

  �����)��Z�������)��  A  ก'	  B  =  ����'
&����-
���  AB 
  �����)�&V��!&V��
������+#!  A  =  ����'
&����-
�'�p'����+#!  A 
  �����)��	)���.
  2  �
�!  ���  

1. �����)��
�!	ก  �ก�!&�E
�����'�(#�������@�?���&�E
  v  >  u 

2. �����)��
�!�	  ��������
)�  �ก�!&�E
�����'�(#������@�!��  v  <  u 
 
 

 

 

 

O 

v (m/s) 
•••• 

A 

B 

t(s) 
•••• 
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����&9��  '�(#�
���������
����
�
��-
���,!-ก�������'�?'
q����)�������@(v)  ก'	 
���(t)  !'��"�  +��� 
a. �����)��Z�����
�)��
������  0 s 2 
b. �����)��Z�����
�)��
������  2 - 6 
c. �����)��Z�����
�)��
������  6 s 8 
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       2         4          6         8         10 

v(m/s) 

t(s) 
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2.9   �������C��D>	���9��ก	�<����
	'� \ 
���ก��	�&��������	��ก�	
������������	� 

ก	�<�������C��D>	���9������
	'�ก��
��� 
 
 
 
 
 
 
 
 ?�E
�����-��-
ก���&�������@(v)  ก'	���(t)  ����)�&��ก��ก��+'!(s) 
  +�ก�"� ก.  ก��ก��+'!  =  ?�E
���&���"�����������  ABC 
  +�ก�"�  &.  ก��ก��+'!  =  ?�E
���&���"�����������  ABCD 
  +�ก�"�  �.  ก��ก��+'!  =  ?�E
���&���"����������������"  ABCD 
  (-�
=�ก���
�E��������'
(Slope)  &����-
ก���  +�,!- 

                  )(a¤ÇÒÁàÃè§
t

v
Slope =

∆

∆
=  

 
����&9��  +�ก�"���!�����'�?'
q�&�������@ก'	���&��'�(#�
������ก=��'�������
���  +� 

��ก��ก��+'!���������
���,!-�
  4  �
���  ���  6  �
��� 
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B B B 
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C 

ก. �. �. 
t t t 

A       B 

C              D 
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v(m/s) 
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ก�	�9���������&:�กก	�<���6�9��^   

ก��������	�
	���������  s  ก	� t 

      ก��ก��+'!�����  ��!�)�'�(#,�)��ก��������
��� 
      �)�  Slope  ���������@��)�ก'	c"
�� 
 
 
 
      '�(#������
���,!-����?������ก&�E
  �)�  Slope   
      ���  �����@���)������ 
 
 
 
      '�(#������
���,!-����?������ก&�E
   ��)ก���?��� 
      ,�)�����  �)�  Slope  ���������@�?�����ก&�E
 
      �?���  s∆  �?���&�E
�)
  t∆  ����� 
 
  
 
 
      '�(#������
���,!-����?������ก&�E
  ��),�)�����   
      �)�  Slope  ���������@�!���?��� s∆  
-�� 
      ��  �)
  t∆   ����� 
 
 

ก��������	�
	���������  v  ก	� t 

      '�(#������
���!-������@�����  �)�  Slope ���� 
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�� 
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      '�(#�������@�?���&�E
���=�����  �)�  Slope   
      ����  a   ��.
c"
�� 
 
 
 
      '�(#�������@�?���&�E
,�)�����  �)�   Slope  
      ����  a  �?���&�E
 
       
 
 
       '�(#�������@�?���&�E
,�)�����  �)�   Slope 
      ����  a  �!�� 
       
 
 
       '�(#�������@�!�����=�����  �)�  Slope 
      ����  a  ���)������  ��)���������������.
�	(-) 
      ����ก)��ก�!����
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���!-������@�?���&�E
�
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      '�(#�������)���)�ก'	c"
��  ��!�)�������
��� 
      !-������@���=����� 
 
      '�(#�������)��?���&�E
��)�����=����� 
 
 
 
 
      '�(#�������)��!����)�����=����� 
       
 
 
 

2.10   ��ก�	����	�������5��"	���5�9��^  ���ก�	
������������	�6��&����
	9������ 

�G�	��������ก�	�����5ก�	
�����������	�� 

 @  
������ !������
	'������ 

   s  =  ut 
 @  
������ !������
	9������ 

   t
vu

s )
2

(
+

=  

   2

2

1
atuts +=  

   v2  =  u2  +  2as 
   v  =  u  +  at 
  �����  s  ��� ก��ก��+'!�'E���! �
)���.
  ����(m) 
         u  ��� �����@�-
    �
)���.
  ���� / �
���(m/s)  

         v  ��� �����@����   �
)���.
  ���� / �
���(m/s) 
           a  ��� �����)���������
)�    �
)���.
  ���� / �
���2(m/s2) 
           t   ��� ��������-�'E���! �
)���.
  �
���(s) 
 
 

t 

a 

a 

t 

t 

a 

O 



��ก������ก�	ก����
 ������ ����ก��  ������ ก��������
����
�
������� ���������� ����	����� !���"	#$�ก�!  19 


�	������&��� u, v, s, a  ���  t 

1. t  ���������������.
��ก���� 
2. u  ���  v  (-�����c,�����!��ก'
ก'	ก��������
�����'E���ก��.
��ก  (-���c���&-��

ก'	ก��������
�����'E���ก��.
�� 
3. s  �
��cก��������
�����'E���ก��.
��ก  (-����&-����'E���ก+���.
�� 
4. a  ���������������.
��ก  (-������@�?���&�E
  �����.
��  (-��������@�!��  

��������ก��ก��)���
���)�  ������9�� 
���&
��! (-� +���	�ก�)���+����)�����������,!-���  ��)(-� +�����-���)�,�)�-����)������� 

����   
�����	:�� (-� +���	�ก)�������-
������
���+�ก+#!��#!
���   ��!�)�  u  =  0 
  (-� +���	�ก)�������
����)�,�+
��#!
���  ��!�)�  v  =  0 
   (-� +���	�ก)�'�(#�������@�����    ��!�)�  a  =  0 
  ����&9��  '�(#������
���+�ก+#!��#!
���!-������@  2  m/s2  �
���  5  �
���  '�(#���)� 

�����@��)��!   
 
 
 
 
 

 
ก�	
�������������6������	�a�&����	�6��6G6 

  +�กก���!���ก����� �  ������ก���ก��)�������&��'�(#  ?	)�'�(#����ก��)������"�+�
�������@�?���&�E
�
�����  9.8  ���� (981  cm/s)  ���(-� �
&�E
+��������@�!���
�����  981  
cm/s  �����@����?���&�E
����!��
�E����ก)�  �����)��
����+�ก���!��!"!&�� �ก ��-�'$�'ก_V� }g~  �)�  
g  +���.
,!-�'E�	ก����	  &�E
��")ก'	��c���ก��������
���  ��� 
  (-�������
���&�E
��-  g  ��.
�	 (-)  �?��������@�!�� 
  (-�������
�������-  g  ��.
	ก(+)  �?��������@�?���&�E
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ก�������'�?'
q����)�������@(v)  ก'	��� (t) 
 

      

      

 

 

 

 

ก����"�  ก. '�(#������
�����!-������@�-
  =  0  ����������@�?���&�E
�����  �)� Slope  ��� 
�����)� (g)  ���)������ 

ก����"� &. '�(#������
���&�E
�������@�!��  +
��.
c"
���������
���  �)�  Slope  ����  g  ���)� 
����� 

ก����"� �. '�(#������
���&�E
�������@�!��  +
��.
c"
�����+กก�'	���
�
!����=���-�� 
�����@�?���&�E
  ��)����c������ก'
&-��ก'	��'E���ก 
?�E
�����-��-
ก���&�������@(v)  ก'	��� (t)  ���  �)�ก��ก��+'!  (-���")��
�� 

�ก
  X  +����)���.
	ก (+)  ������������������.
�	 (-)  �������")��-�ก
  X 
�"�������-�
ก���=�
Vก��������
����
�
!�������� 
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�����	:�� 1.  ก����)��������E�'�(#����+����)�  u =  0 

2. ก��&-��  +����)�&�������@�-
 
3. '�(#��)������+�ก�(����	���"
���ก=��'�������
���  '�(#+��������@��)�ก'	����


'E
  �������c&�������@�-
,��
����!��ก'	�(����	���"
ก)�
ก���กก�'	
���� 

v 

O t 
O O t t 

v v �=���'	ก��������
����
!���

ก. �. �. 

�����  u  ���  �����@�-
 
        v  ���  �����@���� 
        h  ���  ก��ก��+'! 
         t  ���  ��������- 
        g  ���  �����)�+�ก���!��!"!&�� �ก 

  g ≈ 10  m/s 
         g  ��.
	ก +  �����������
����� 
         g  ��.
�	    -  �����������
���&�E
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4. �����@���+#!�"��#!��)�ก'	  0  ���� 
5. �����@�����!'	�!��ก'
�)����)�ก'
  ��)����c���&-�� 
6. ��������-��
&�E
  =  ��������-��
��  �
���������)�ก'
 
7. ������������.
�	 (-)  ��!�)�+#!�ก��")��=�ก)�+#!������-
(����&�E

-��ก)�����

��) 
8. �
ก��&-��'�(#&�E
,�  (-������ (t)  �����'�(#��")�)��+�ก+#!������-
  �)�  t  ��++���

,!-  2  ��
  ���  ��
&�E
ก'	��
�� 

 

����&9��  &-��'�(#ก-�
�
�������+�ก�
-�p�!-������@  4  m/s  ���ก[)��ก(��?�E
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&-���)���
���  3  s  +��������@&��'�(#&V�(��?�E
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�
���  5 s  +��� 
ก. ����"�&���
-�p� 
&. ��������-�����(��+#!�"��#! 
�. ����������&�E
,!-�"��#! 
�. �����@��'� �
,���-    1  �
��� 
+. �����@����=���
)���'� �
��-  3  �
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